F15B

F15 DISPOSITIVOS ACCIONADORES POR PRESION DE UN FLUIDO; HIDRAULICA O

NEUMATICA EN GENERAL

F15B SISTEMAS QUE FUNCIONAN POR MEDIO DE FLUIDOS EN GENERAL; DISPOSITIVOS ACCIONADORES POR

PRESION DE UN FLUIDO, P. EJ. SERVOMOTORES; DETALLES DE LOS SISTEMAS DE FLUIDO A PRESION, NO

PREVISTOS EN OTRO LUGAR (motores, turbinas, compresores, ventiladores, bombas FO1 Hasta FO4; dindmica de los fluidos

F15D; embragues o frenos de fluido F16D; resortes de fluido F16F; transmisiones por fluido F16H; pistones, cilindros,

empaquetaduras F16J; vavulas, grifos, compuertas, flotadores para accionamiento F16K; valvulas de seguridad con accion auxiliar

del fluido sobre la vavula principal F16K 17/10; medios de accionamiento de vavulas por fluidos F16K 31/12; tuberias, empalmes
paratuberias F16L; lubrificacién F16N)

Nota

En la presente subclase, |as expresiones siguientes tienen el significado abajo indicado:

“telemotor” significa un sistema o dispositivo en €l que una cantidad constante de fluidos esté repartida entre un érgano de
entraday un érgano de salida para actuar de union hidraulica;

— *“servomotor” significa un dispositivo accionado por presion de un fluido, p. €. un piston y un cilindro directamente controlado
por unavavulao cuaquier otro dispositivo responsable del accionamiento de un miembro de control inicial; € “servomotor” no
incluye en su significado a “telemotor”. El 6rgano de control inicial puede estar junto a servomator o a ciertadistancia,
pudiendo ser, p. g. una palanca manual.

Esquema general
SUMINISTRO DE FLUIDO BAJO PRESION........ccccvevriirenne 1/00 SEIVOMOLOTES.......ccvieeeiereeieseeeees e 9/00, 11/00,
INTENSIFICADORES O CONVERTIDORES 13/00
DE LA PRESION DE UN FLUIDO,; Dispositivos para desplazar un
TRANSDUCTORES.........ooeieeieereeierieeseseeneseneseereseneenens 3/00; 5/00 (07707 3o SRR 15/00
SISTEMAS ACCIONADORES POR Combinaciones de telemotores y
PRESION DE FLUIDOS servomotores; otros sistemas;
Telemotores o sistemas apl icados a AEtallES ... 17/00, 18/00,
la salida de una bomba volumétrica.......................... 7/00 21/00
VERIFICADO; SEGURIDAD......ccccoeetrrernerenieenieene 19/00; 20/00
1/00 Instalaciones o sistemas que comprenden 3/00 Amplificadoreso convertidoresdelapresion deun
acumuladores, Conjuntos dereserva o fluido, p. €. cambiadores de presién; Transmision de
sumideros[1,8] lapresion de un sistema de fluido a otro sin contacto
1/02 Instal aciones o sistemas con acumuladores entrelosfluidos[1,8]
(dispositivos amortiguadores de vibraciones o de . L
pulsaciones en los fluidos utilizados o en conexion 5/00 Trans_du((j:tor?_que convierten Iazvarlaulones de
con tubos o sistemas de tubos F16L 55/04) [1,8] magnitudesfisicas, P.§. expresadaspor fas
1/027 teniendo dispositivos de cargadelos variaciones de posicién delos 6rganos en variaciones
acumuladores (control de |a presién del fluido en de presion de un fluido o vicever sa; Variacion dela
eneral GOSD 16/00) [6.8] P presion de un fluido en funcién de las variaciones de
9 - o una pluralidad de presiones de este fluido o delas
1/033 con medios de c_ontrol ele(ftrl co[6,8] variaciones de otras magnitudes (F15B 9/00 tiene
1/04 Acumuladores (uniones de valvulas a cuerpos prioridad; paralamedidao el control GO1, G05) [1,8]
elasticos inflables B60C 29/00) [1,8]
1/08 teniendo un colchdn de gas; Dispositivos de Dispositivos accionados por fluido a presion
carga de gas; Indicadores o flotadores a tal
efecto [6,8]
1/10 con medios de separacion flexibles [6,8] 1 L F158 7/00 H F158 21/00 cub
1/12 fijados asu periferia (F15B 1/16 tiene D -0S grupos Hasta cubren
rioridad) [6,8] sistemas en eI que Io§ drganos se mueven entre unao
P T L varias posiciones definidas por medio de la presion de
1/14 por medio de érganos rigidos anulares un fluido
de soporte [6,8] 2 L as caracteristicas de las bombas, de los motores o del
1/16 en forma de tubo [6,8] control que no son especificos para esta finalidad, se
1/18 medios antiextrusion [6,8] clasifican en las clases apropiadas.
1/20 fijados alos medios de
separacion [6,8] 7/00  Sistemas accionados por la presién de un fluido en
1/22 Estructura de los orificios de paso de los cuales el movimiento producido esta
liquido [6,8] _ _ _ necesariamente ligado a la salida de una bomba
1/24 con medios de separacion rigidos, p. €. volumétrica; Telemotores|[1,8]
pistones [6,8] 7/02 . Sistemasen loscuaes|os aparatos de entraday
1/26 Conjuntos de reserva o sumideros [6,8] salida funcionan de una manera continua[1,8]
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F15B

7/04

7/06

7/08
7/10

9/00

9/02

9/03
9/04

9/06
9/07
9/08

9/09

9/10

9/12

9/14
9/16

9/17
11/00

11/02

11/024

11/028

11/032

11/036

11/04

11/042

11/044

en los cuales larelacion entre |as carreras de la
bombay del motor varia con laresistencia opuesta
contra el motor (en los sistemas que accionan frenos
paralos vehicul os de motor B60T) [1,8]
Partes constitutivas (F15B 15/00 tiene
prioridad) [1,8]
Conjuntos de entrada; Conjuntos maestros [1,8]
Compensacion del volumen de liquido contenido
en un sistema (F15B 7/08 tiene prioridad;
disposiciones para mantener la presién en los
cilindros principales de los frenos
B60T 11/228) [1,5,8]

Servomotores con accion de seguimiento, es decir, en
los cualesla posicion del érgano accionado
corresponde a la del 6rgano que controla[1,8]

con servomotores del tipo de movimiento alternativo
u oscilante [1,8]
con medios de control eléctricos[1,8]
controlados por la variacién de salida de una
bomba de capacidad variable [1,8]
controlados mediante la utilizacién de un chorro
defluido [1,8]
con medios de control eléctricos[1,8]
controlados por valvulas que acttian sobre la
alimentacion del fluido o sobre la salida del fluido
del servomotor (F15B 9/06 tiene prioridad) [1,8]
con medios de control eléctricos[1,8]
en los cuales el elemento de control y €l
servomotor controlan cada uno un érgano
distinto, actuando estos 6rganos sobre
diferentes conductos del fluido o sobre el
mismo [1,8]
en los cuales el elemento de control y €l
servomotor controlan ambos el mismo 6rgano
actuando sobre un conducto de fluido y estén
ligados con este 6rgano mediante una
transmision diferencial [1,8]
con servomotores rotativos [1,8]
Sistemas que constan esencia mente de dos 0 mas
servomotores en interaccion [1,8]
con medios de control eléctricos[1,8]

Sistemas de servomotores desprovistos de accién de
seguimiento (F15B 3/00 tiene prioridad) [1,8]

Sistemas que incorporan accesorios especiales para
regular lavelocidad o la fuerza de actuacion de un
organo de salida[1,8]

por medio de conexiones diferenciales de los

circuitos del servomotor, p. . circuitos de

recuperacion de fluidos [6,8]

pararegular lafuerza de actuacion (F15B 11/024

tiene prioridad) [6,8]
por medio de convertidores por fluido a presion
(convertidores por fluido a presion en si
F15B 3/00) [6,8]
por medio de servomotores que contienen una
pluralidad de camaras de trabajo (servomotores
en si F15B 15/00) [6,8]

paracontrolar lavelocidad (F15B 11/024 tiene

prioridad) [1,6,8]

. por medios de regulacion situados en € circuito
de alimentacién (F15B 11/046, F15B 11/05
tienen prioridad) [6,8]
por medios de regulacién situados en € circuito
de retorno (F15B 11/046, F15B 11/05 tienen
prioridad) [6,8]

11/046

11/048

11/05

11/06

11/064
11/068
11/072
11/076
11/08
11/10
11/12
11/13
11/15
11/16

11/17
11/18

11/20

11/22

13/00

13/01

13/02

13/04
13/042
13/043
13/044
13/06
13/07
13/08

13/10

13/12

13/14

13/16

dependiendo de la posicién del elemento de
trabgjo [6,8]
con control de deceleracion [6,8]
especia mente adaptados para mantener una
velocidad constante, p. €. con compensacion de
lapresion, sensiblealacarga[1,8]
incluyendo accesorios especificos parala utilizacion
de un medio compresible, p. g. aire, vapor de
agua[1,8]
con dispositivos para economizar € medio
compresible [6,8]
con vévulas que permiten poner gradua mente el
sistema neumético bajo presion [6,8]
sistemas combinados hidraulico-neumaticos [6,8]
con conduccién o desplazamiento neumético y
control de velocidad o parada por frenado
hidraulico [6,8]
con un Unico servomotor [1,8]
en los cuales la posicidn del servomotor es funcidn
delapresion [1,8]
con posiciones intermedias distintas; con
accionamiento paso apaso [1,8]
utilizando cdmaras de volumen
predeterminado [6,8]
con dispositivos especiales para el retorno
automético [1,8]
con dos 0 mas servomotores[1,8]
utilizando dos o més bombas [6,8]
utilizados en combinacion con objeto de obtener e
funcionamiento paso a paso de un Unico 6rgano
controlado [1,8]
controlando varios 6rganos que actlan en
interaccion o que funcionan secuencialmente
(dispositivos de distribucion o suministro de fluido
parael control de dos 0 mas servomotores
F15B 13/06) [1,8]
Sincronizacion del movimiento de dos o més
servomotores[1,8]

Detalles de los sistemas de servomotores (F15B 15/00
tiene prioridad) [1,8]

Valvulas de blogueo u otros dispositivos de retencion
(asociados con el actuador F15B 15/26) [1,8]
Dispositivos de distribucién o de suministro, del
fluido caracterizados por su adaptacion a control del
servomotor (valvulas de vias multiples
F16K 11/00) [1,8]
para utilizacion con un Gnico servomotor [1,8]
accionados por fluido a presion [1,8]
con vélvulas piloto controladas
eléctricamente [1,8]
accionados por medios controlados
eléctricamente, p. . solenoides, motores de
par [1,8]
para utilizacién con dos 0 mas servomotores [1,8]
operando en secuencias distintas[1,8]
Conjuntos de elementos cada uno para el
control de un Unico servomotor solamente [1,8]
Disposiciones especial es para hacer funcionar el
dispositivo accionado sin utilizar fluido a presion, p.
€. en caso de emergencia[1,8]
M edidas especiales para aumentar |a sensibilidad del
sistema[1,8]
Medidas especiales que dan al operador una
percepcion tactil de lainmediata respuesta del
dispositivo accionado [1,8]
Medidas especiales parala retroalimentacion [1,8]
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15/00

15/02

15/04
15/06

15/08

15/10

15/12

15/14
15/16
15/17
15/18

15/19
15/20
15/22
15/24
15/26
15/28

17/00

17/02

18/00

Dispositivos accionados por presion de un fluido
para desplazar un 6rgano de una posicion a otra
(motores con un movimiento continuo FO1 Hasta FO3);
Transmision asociada con estos dispositivos [1,8]
Esquema mecénico de montaje caracterizado por los
medios que transforman el movimiento del elemento

accionado por € fluido en un movimiento del érgano

terminal que es accionado [1,8]
con un cilindro oscilante [1,8]
paralatransformacin mecanica de un
movimiento rectilineo en un movimiento no
rectilineo [1,8]

caracterizados por la estructura del conjunto motor

(pistones, cilindros, empaquetaduras de estanqueidad

F16J) [1,8]

siendo el motor del tipo de diafragma (uniones de

vélvulas a cuerpos elasticos inflables B60C 29/00;

diafragmas, fuelles F16J 3/00) [1,8]

siendo el motor del tipo de deflactor oscilante o de

cilindro curvado [1,8]
siendo el motor del tipo de cilindro recto [1,8]
del tipo telescopico [1,8]
del tipo de piston diferencial [1,8]
Conjuntos combinados que comprenden motor y
bomba[1,8]
Actuadores pirotécnicos [3,8]
Otros detalles [1,8]
paraacelerar o decelerar lacarrera[1,8]
paralimitar lacarrera[1,8]
M ecanismos de bloqueo [1,8]
Medios paraindicar laposicion, p. g. fin de
carrera[4,8]

Combinaciones de sistemas de telemotoresy de
servomotores[1,8]
en los cuales un telemotor acciona el 6rgano de
control de un servomotor [1,8]

Disposicion en paralelo de sistemas de servomotor es
independientes[1,8]
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19/00

20/00

21/00

21/02

21/04

21/06

21/08

21/10

21/12

21/14

F15B

Verificacion de los sistemas o0 apar atos accionados
mediante fluido a presion, no previstosen otra
parte[1,8]

Disposiciones propias de seguridad para sistemas
accionados mediante fluido; Aplicacion delos
dispositivos de seguridad en sistemas accionados
mediante fluido; M edidas de emer gencia para
sistemas accionados mediante fluido [1,8]

Caracterisiticas comunes de |os sistemas accionados
mediante fluido; Sistemas accionados mediante
fluidos a presion o detalles de estos sistemas no
cubiertos por ningun otro grupo de esta
subclase[1,8]
Sistemas de servomotores de control programado en
unamemoria o en un dispositivo de temporizacién;
Dispositivos de control paraello[1,8]
Medidas especiales tomadas en relacién con las
propiedades del fluido, p. €. paralaaireacion, la
compensacion de las variaciones de viscosidad, €
enfriamiento, filtrado, prevencion de la
coagulacion[1,8]
Utilizacion de fluidos especiales, p. €. de metal
liquido; Adaptaciones especiaes de |os sistemas de
fluidos a presién o control de sus elementos parala
utilizacion de tales fluidos [1,8]
Sistemas de servomotor con medios de control
incorporados accionados el éctricamente (F15B 21/02
tiene prioridad) [1,8]
Disposiciones o dispositivos de retardo (asociados
con los motores o actuadores de accionamiento de
fluido F15B 15/22) [1,8]
Osciladores o generadores de impul sos por fluido
(osciladores por fluido principalmente utilizados para
fines de célculo o control F15C 1/22,
F15C 3/16) [1,8]
Medios de recuperacion de energia (para vehiculos
B60T 1/10) [6,8]



